Controlador de Temperatura
DR04C-653 - (Trilho Din)

AUTOMAGAO

Indispensavel para monitorar e regular
a temperatura eletronicamente.

O controlador de temperatura DRO4C, conta com
modulos paralelos capazes de monitorar muitos
pontos de temperatura. Este modelo destaca-se
com resposta rdpida, ajuste automdadtico preciso
dos paré&metros PID, suporte ao protocolo de
comunicagdo Modbus e diversas saidas para
assegurar controle estdvel em diferentes sistemas.

Especificagbes Detalhes do Produto

¢ Controlador de temperatura com 4
entradas tipo termopar (K,E,J, T,S,RN,B)
e PT100por modulo

e Saidas SSR

e Alimentagdo 24Vcc

Transmissdo da
Alimentagdo DC

e Comunicagao
RS485 para os
cartées adicionais.

e Precisdo 0,3% LEDs de indicagdo do
status das entradas,

saidas,comunicagdo.

e Aguecimento ou resfriamento

e Auto tuning
Bornes de

ligagao

e Até 15 médulos ( 60 controladores) Indicador local

¢ Modo de controle PID ou manual

e Alarmes
Botdes para

parametrizacdo local
(requer passwod para
mudanga de paradmetros)

¢ Mostrador local
Led indicagdo de

funcionamento

e Saidas relé
e Protocolo Modbus RTU, RS485

Utilizag&o do controlador de temperatura trilho DIN (CTR)junto com os PLCs econdmicos XL3.

Por que a utilizagdo do CTR?

e Melhor custo beneficio

e Nd&o reduz o tempo de processamento
do CLP, todo processamento e PID é
executado no modulo.

¢ PID mais eficiente

CPU XL3-16 XL-E4TC-P  XL-EBX8YR CECRaBSz16  DROAC-653-KINOO

o Ndo precisa utilizar saidas da CPU ou
utilizagdo de expansdes transistor ou
relé
Economia com o melhor desempenho

¢ Ocupa menos espagono painel
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Power supply and RS-485 connection Please check the wiring diagram before
= setup wires
Y] | —— +24V: Positive for power supply
I'RIZ, =1 OV: Negative for power supply ORI
N/A|0 @|[—=3 Maximum 0.17Afor power supply — /::
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LollFdl2l| o o o o B voltage pulse output
whol[sgl2| === 9] 12VDC/20mA
B-102|||- Q| li—a
ol I #1 channel
1Z18 RTD
Qs B
iR
|
@
@
@4
Qr
@4.

i &3
J seT A
o N
¢ ® iE
102 =#2 channel
Dual channel DRO4C _"EITC
|
XK
Auﬂﬂiﬁ Matriz: Campinas/SP - Filiais: S&o Paulo/SP - Joinville/SC - Caxias do Sul/RS - Belo Horizonte/MG

www.kalatec.com.br



